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BUDOWANIE ZGEOMETRYZOWANYCH FORM
ARCHITEKTONICZNYCH Z UZYCIEM MODELOWANIA
KOMPUTEROWEGO ORAZ FABRYKACJI ROBOTYCZNEJ

Stowa kluczowe: fabrykacja robotyczna, sztuka géralska, instalacja przestrzenna.

Artykul prezentuje proces powstawania autorskiej instalacji przestrzennej, przy

pomocy 6-cio osiowego ramienia robotycznego, podczas trwania XX Ogodlnopolskiego Spotkania

Studentow Architektury w Zakopanem. Inspiracja do powstania instalacji staty si¢ motywy z sztuki
goralskiej ciosane na sosrgbach, uproszczone do form zgeometryzowanych i zastosowane na bokach
czworo$cianu foremnego $cigtego.

Na wstepie przedstawiono zarys zagadnienia uzycia robotéw na polu architektury,

przyktady ich uzycia w szybko rozwijajacym si¢ nurcie architektury parametrycznej oraz pokazano

mozliwo$ci nowego podejscia do procesu tworzenia.

Rys. 1 Tworzenie instalacja z uzyciem robota sze$cioosiowego w trakcie ,ROWNO_REGLE”
ogolnopolskich warsztatow architektonicznych OSSA 2017 Zakopane



Nastepnie zaprezentowano calg procedur¢ tworzenia instalacji, od idei po wykonanie,
zwracajac uwage na zastosowanie w kolejnych fazach szeroko rozumianej geometrii. Praca omawia
ograniczenia jakie musieli bra¢ pod uwage tworcy, ze wzgledu na wykorzystanie ramienia
robotycznego oraz w jaki sposob to wptyneto na geometri¢ formy instalacji. Pokazano poszczegolne
etapy projektowania instalacji, wykorzystane aplikacje komputerowe i narzedzia. Doktadnie
przedstawiono sposob tworzenia przestrzennych wzorow wykorzystanych jako $ciany bryly i ich
prefabrykacje. Przeanalizowano etapy pracy zautomatyzowane i wykonywane re¢cznie, pokazujac
gdzie istnieje pole do automatyzacji catego procesu, a takze pordwnano czas wykonania elementow.

W podsumowaniu zawarte zostaly przemyslenia na temat mozliwosci tworzenia
instalacji artystycznych przy pomocy ramion robotycznych, w oparciu 0 do$wiadczenie wynikajace
z wykonania instalacji w Zakopanem. Rozwazaniom podlegala réowniez przydatno$¢ uzytej
technologii oraz jej przyszle znaczenie w kreowaniu wspoélczesnej architektury oraz sztuk

plastycznych.

Rys. 2 Instalacja - powstata w czasie ,ROWNO_REGLE” ogéInopolskich warsztatow
architektonicznych OSSA 2017 Zakopane
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